Maty statyw pomiarowy

Woykonanie: Z okragta stopg magnetyczna, niewtaczany, wkret do ustalania ramienia poprzecznego.
Zaciskanie czujnika zegarowego nakretka radetkowana. Uchwyt @ 8 mm do zegaru pomiarowego.

Zastosowanie: do mocowania zegaréw pomiarowych miernikéw dzwigniowych, szczegélnie przydatny
w miejscach trudnodostepnych.

Wskazéwka: Dostawa bez czujnika zegarowego. Czujniki zegarowe sa dostepne od strony (12 4/43.

nr zam. Wysieg 4285 @ magnesu  Wysokos¢ Sita @ statywu Stopa
m@ catkowita  przyczepnosci magnetyczna
mm mm mm N mm gwint
0001 100 47,50 35 135 150 8 M6
(W352)
Maty statyw pomiarowy

Woykonanie: Z okragta stopg magnetyczna, niewtaczany, z mechanicznym centralnym zakleszczaniemi
doktadnym ustawianiem. Zakleszczenie czujnika zegarowego radetkowana nakretka. Uchwyt do zegara
pomiarowego @ 8 mm H7. Dostawa w drewnianym pudetku.

Zastosowanie: do mocowania zegaréw pomiarowych miernikow dzwigniowych, szczegoélnie przydatny
w miejscach trudnodostepnych.

Wskazdéwka: Czujniki zegarowe sg dostepne od strony L1\ 4/43.

nr zam. Wysieg 4286 & magnesu wysokos¢ statywu Sita przyczepnosci
mm format) mm mm N
0100 150 66,90 35 180 150
(W434)

Magnetyczny statyw przegubowy

Woykonanie: Pigcioosiowy statyw przegubowy, centralne blokowanie sprezyscie utozyskowanym zaciskiem.

Z mocnym magnesem z mozliwoscia jego wtaczenia i wytaczenia wraz z podstawa pryzatyczna, szybkie zaciskanie
w kazdej pozycji. Ramiona z anodowanego na czerwono stopu aluminium. Mozliwos¢ dowolnej ich kombinacji.

Z mozliwoscia nastawiania precyzyjnego w stopie magnetycznej do waskich i trudnodostepnych miejsc,
ustawianie zera przebiega szybciej niz w przypadku innych nastawien precyzyjnych. Mocowanie czujnikow
zegarowych & 8 mm i prowadnica w ksztatcie jaskdtczego ogona. Dostawa w opakowaniu transportowym.

Zastosowanie: Do mocowania czujnikéw zegarowych, mikrokatoréw,
czujnikéw dzwigniowych oraz sond pomiarowych.

Wskazéwka: Czujniki zegarowe sg dostepne od strony .12 4/43.

nr zam. Wysieg 42 98 Stopa magnetyczna Sita Stopa Waga
Format dt x szer. x wys. przyczepnosci magnetyczna
mm mm N gwint kg
0005 80/ 50 97,90 40x30x35 320 M5 0,42
0010 110/ 80 119,00 60 x 50 x 55 800 M8 1,28
0015 140/110 140,50 60 x 50 x 55 800 M8 1,46
(W434)

ramie wymienne

nrzam.  wysieg (kolumna, poprzeczne ramig) 4298 Mocowanie na stopie Mocowanie czujnikow
mm S«.'H'P@ magnetycznej zegarowych
0100 50/ 50 71,70 M5 M6
0105 80/ 50 76,20 M5 M6
0110 80/ 80 80,70 M5 M6
0115 110/ 50 85,20 M8 M6
0120 110/ 80 87,40 M8 M6
0125 110/110 93,00 M8 M6
0130 140/ 50 104,50 M8 M6
0135 140/ 80 106,50 M8 M6
0140 140/110 109,00 M8 M6
0145 140/140 111,00 M8 M6
(W434)

Zapasowa stopa magnetyczna

nr zam. Gwint 4298 wymiary di. x szer. x wys. Sita przyczepnosci Waga
format) mm N kg
0150 M5 32,40 40x30x 35 320 0,25
0155 M8 35,40 60 x 50 x 55 800 1,10
0160 M8 57,20 75 x 50 x 55 1000 1,38

(W434)
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